
小车循线走
第十一课



小车循线

车辆循线：

让机器人沿着场地中一条固定线路

（通常是黑线）行进的任务。



小车循线

当然，还有像这样复杂的。



小车循线

小车是怎么完成循线的呢？

靠的是巡线传感器哦



巡线传感器：

    完成小车循迹任务的传感器。由一个红外发射头

和一个红外接收头组成。最少有两路循迹组成，通过

左右两个传感器所检测地面是否返回红外光，完成循

迹任务。

巡线传感器



知识讲解

红外接收头
红外发射头

发出红外线
遇地面反射红外线

地面

巡线传感器的原理是什么？



知识讲解

白色反射
接收头收到

黑色吸收
接收头没收到

巡线传感器的原理是什么？



知识讲解

循迹小车的运动判断

    我们通常称有一对这样的红外发射+接收的

巡线传感器为一路，我们的小车是两路巡线传

感器。

    通过两路传感器返回是否接收到红外信号，

来进行循迹运动判断。



知识讲解

俯视
车头
方向

循迹小车的运动判断



知识讲解

出现这些状态应该怎么运动？

 序号 小车左右两侧的循迹情况 小车需要如何调整？

1 两侧都不在黑线上 ？

2 左侧在，右侧离开黑线 ?

3 左侧离开黑线，右侧在 ？

4 两侧都在黑线上 ？



知识讲解

 序号 小车左右两侧的循迹情况 小车需要如何调整？

1 两侧都不在黑线上 后退

2 左侧在，右侧离开黑线 左转

3 左侧离开黑线，右侧在 右转

4 两侧都在黑线上 前进

可以自定义，
合理即可

出现这些状态应该怎么运动？



你要完成
任务卡

1. 了解巡线传感器的原理；

2. 掌握且和或的使用方法，使用“且”的逻辑完成循线任务；

3. 了解“或”、“不成立”的使用方法。

1.小车循黑线

让小车沿着黑线运动。



知识讲解

巡线传感器

在机器人模块中

巡线传感器实时返回左/右侧
返回是黑线还是白线状态。



小车循黑线

 序号 小车左右两侧的循迹情况 小车需要的如何调整？

1 两侧都不在黑线上 后退

思考这样写法有什么

问题？



小车循黑线

 序号 小车左右两侧的循迹情况 小车需要的如何调整？

1 两侧都不在黑线上 后退

使用:如果……那么……语

句，会有判断的先后关系。



小车循线

除了用如果……那么……语句来表

达小车的传感器逻辑和运动，我们

还可以用“且”语句来表示。



知识讲解

“且”是什么呢？

小游戏：从下列图片中，迅速挑一个圆的图案，
并且还要是粉色的。



知识讲解

“且”是什么呢？

小游戏：从下列图片中，迅速挑一个圆的图案，
并且还要是粉色的。



知识讲解

“且”是什么呢？

小游戏：从下列图片中，迅速挑一个圆的图案，
并且还要是粉色的。



知识讲解

“且”是什么呢？

粉色的

圆的图案 圆的图案

小游戏：从下列图片中，迅速挑一个圆的图案，
并且还要是粉色的。



知识讲解

“且”是什么呢？

小游戏：从下列图片中，迅速挑一个圆的图案，
并且还要是粉色的。



知识讲解

“且”是什么呢？

且，可以理解为并且的意思。
既要满足A条件，又要满足B条件，才可成立。

A B

满足A且B



小车循黑线

按下按钮，小车沿着黑线运动。

要求：使用“且”语句，完成对于小车的循线任务。



知识讲解

“且”是什么呢？

在数字和逻辑运算中

既要满足A条件，并且还要满足B条件，才可成立。

A B



小车循黑线



根据表格，用“且”

的逻辑编写程序吧

 序号 小车左右两侧的循迹情况 小车需要如何调整？

1 两侧都不在黑线上 后退

2 左侧在，右侧离开黑线 左转

3 左侧离开黑线，右侧在 右转

4 两侧都在黑线上 前进

小车循黑线



小车循黑线



反思
总结 总结

应用“且”语句时，在两个条件必须同时

满足的前提下，两个条件不分先后。



反思
总结 总结

既要满足A条件，并且还要满足B条

件，才可成立。

A B

巡线传感器实时返回左/右侧是黑

线还是白线状态。



反思
总结 总结

巡线传感器：由一个红外发射头和一个红

外接收头组成。最少由两路巡线传感器组

成，通过左右两个传感器，检测地面是否

返回红外光，完成循迹任务。



反思
总结 拓展

与“与”类似的，是“或”和“不成立”语句。

与：既要满足A条件，并且还要满足B条件，才可成立。

或： 满足A条件，或者满足B条件，就成立。

不成立：当A条件取反时,成立。



THANKS
用 人 工 智 能 建 设 美 好 世 界


