
循迹避障车
第十五课



循迹避障车

当循迹小车遇到了障碍物，它应该怎么办呢？



拯救“脱轨”车

循线时如果遇到了障碍物，我应

该马上停住。或者？掉头回去。



知识讲解

循迹+避障车

当小车在循迹时，需要实时的检测前方

是否有遇到了前方有障碍物，如果遇到，

应该立马停下，或者掉头回去。



你要完成
任务卡

1. 循迹、超声波、蜂鸣器的综合应用。

1.循迹+避障停车

小车沿着黑线运动，如遇到障

碍物，停车。

2.循迹+避障掉头

小车沿着黑线运动，如遇到障碍物，

停车鸣笛警示，三秒后，掉头返回。



循迹+避障停车

我来分析一下程序思路：

1.增加超声波实时检测障碍物，如果检测距离＜15，那么

让小车停止运行，如果没有障碍物，小车正常循黑线运动。

按下按键，小车沿着黑线运动，如遇到障碍物，停车。



1.在高级循线的基础上，增加超声波检测模块。

循迹+避障停车



循迹+避障停车



循迹+避障掉头

我来分析一下程序思路：

如果前方一直有障碍物，计时3s，使用蜂鸣器发声，

警示无效后，小车掉头，并检测黑线，然后继续循线

运动。

按下按键，小车沿着黑线运动，如遇到障碍物，停车并计时，

如果超出3s，“滴滴”警示，如果依然还有障碍物，掉头返回，

继续循线。



1.计时变量的初始化，判断有障碍物后，每次循环后+1,播放提示音。

循迹+避障掉头



2.如果计数＞3，那么让小车右转，并检测右侧的循迹传感器是否能检
测到黑线（循线值为1）

循迹+避障掉头



3.整合程序。

循迹+避障掉头



循迹+避障掉头



反思
总结 总结

1.循迹模块、超声波、蜂鸣器的综合运用；

2.使用计数和逻辑判断，对小车停止等待做出判断；

3.掉头转弯的逻辑分析。



反思
总结 拓展

循迹机器人

自动化生产线的物料配送机器人，医院的机器人护士，商场的

导游机器人都是循迹机器人。它综合运用各类传感器、信号处

理、电机驱动及自动控制等技术来实现路面探测、障碍检测、

信息反馈和自动行驶的技术综合体。目前循迹机器人在军事、

民用和科学研究等方面已获得了广泛的应用。
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