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第十课



自动驾驶

美国国家公路交通安全管理局自动驾驶分级标准：

L0：无自动驾驶

L1：简单的辅助支持: 防抱死系统、胎压检测、定速巡航等

L2：部分自动化：自动刹车辅助系统、自适应巡航、自动泊车系统

L3：有条件自动化：根据实际情况，自行选择路线

L4：高度自动化：不需要驾驶者操作

L5：完全自动化：任何场景下的完全自动驾驶



定速巡航:
   又称速度控制系统。当巡航开启时，发动机的供油量

由电脑控制，电脑会根据状况调整供油量，使汽车保持在
固定的车速行驶，可以让驾驶者在长途驾驶中更加轻松。

匀速60km/h前进

定速巡航
L1



自适应巡航:

    定速巡航的plus版，可以实现自主做出减速、刹车的动作。

允许车辆巡航控制系统调整速度以适应交通状况的汽车功能。

遇到前方车辆后，自动调整速度，然后前进。

自适应巡航
L2



定速巡航

定速VS自适应

定速巡航只能单纯的保持既定的
车速，在前方路况发生变化时它
也不会减速，如果车主不能及时
干预，它就会像“傻瓜”一样撞
上去，所以会有一定的安全隐患。

加入了更多的传感器，能够捕捉车
辆在行驶过程中周边的路况信息，
并自主做出减速、刹车的动作，比
定速巡航更加智能，也更加安全，
可以真正让驾驶员放松下来。

自适应巡航



你要完成
任务卡

1. 超声波与电机综合应用及按键复习；

2. 实现小车超声波定速巡航和自适应巡航功能；

3. 复习条件语句，能使用条件嵌套语句。

自适应巡航系统

实时监测前方车辆距离，自动和前

车保持一定距离前进。

定速巡航系统

让小车保持一定速度前进。



定速巡航系统

小车按照一定的速度前进。

要求：按下按键，启动程序，以速度100前进，再按下，小车停

止。第三次按下，启动程序，第四次，小车停止……



定速巡航系统

简单逻辑可以这样实现：

但还有更稳健的方法！



定速巡航系统

我来分析下：

1.按键按下的奇数次是行进，偶数次是停止。

2.我可以用“按键累加”和“按键值求余数”

来计算呀！



定速巡航系统

1.按键计数程序。



定速巡航系统

2.求余数。



定速巡航系统

3.加上重复执行。



定速巡航系统

开动脑筋，想想还有没有

其他办法呢？



定速巡航系统

我来分析下：

1.按键按下的奇数次是前进，偶数次是停止。

2.我可以用“1”代表前进，“0”代表停止，

然后一直“0”、“1”、“0”、“1”下去。



定速巡航系统

我们来做个加减法。

1-1=0

1-0=1

1-1=0

1-0=1

我发现了，如果初始状态是1，让
1减去1（初始状态），结果变成
了0，再用1-0（上一个结果），
当前结果变为了1。依次反复，我
找到了1-0-1-0的方法了！

如果我们把这个状态值设置为a，那么

a设置为1-a，就可以实现1-0-1-0

转换。



1.按键的使用。

定速巡航系统



定速巡航系统

2.stop的1-0-1-0变换。



3.逻辑判断如果stop=1，前进，否则，停止。

定速巡航系统



3.初始化stop状态，然后重复执行。

定速巡航系统



自适应巡航系统

按键按下，启动小车程序，超声波实时监测前方距离，小车行

进速度与距离障碍物的距离有以下关系。

cm0 10 20 40

>40cm  
速度:120

20-40cm  
速度:80

10-20cm  
速度:40

0-10cm  
减速到0

超声波测距距离 小车车速

>40 120

20-40 80

10-20 40

0-10 减速至0



自适应巡航系统

1.在按下前等待，直到按下，程序向下执行。



2.判断超声波测得的距离是否>40,如果是，则速度为120。否则……

距离<40

自适应巡航系统



3.判断超声波测得的距离是否>20,如果是，则速度为80。否则……

距离<20

自适应巡航系统



4.判断超声波测得的距离是否>20,如果是，则速度为40。否则减速运动
直到0。

自适应巡航系统



距离<40

距离<20

0-10

10-20

距离>40

20-40

距离<10

自适应巡航系统



快来测试下吧！

自适应巡航系统



反思
总结 总结

在条件语句的循环嵌套中，

一定要理清楚条件之间的

逻辑才可以开始编程哦！

cm0       10    20 40

>40cm  
速度:120

20-40cm  
速度:80

10-20cm  
速度:40

0-10cm  
减速到0

①

②

③



反思
总结 拓展

为什么要加重复执行模块？

否则程序只执行一次，无法对小车的状态进行实时判断。

自适应巡航可以跟着前车自动转弯吗？为什么？

不能，技术尚未达到，还需要人去把控方向。另外，如果前车和你车的

目的地不同，盲目跟随会“跑偏”哦~



THANKS
用 人 工 智 能 建 设 美 好 世 界


