
教学设计

基本信息

课题名称 自动避障车 课时 1课时

课程类型 新授课（） 复习课（ ） 综合课（√）

教学设计

教学设计意图 超声波避障是小车的典型应用。该课程旨在培养学生综合运用超声波

和电机，处理真实情境下问题的能力，培养学生全系统分析和思考问题的

方法。了解自动驾驶的发展以及所涉及的伦理道德问题。

学习者分析 学生已经掌握超声波、电机的基本使用方法，掌握了循环、条件判断、

逻辑等知识，在此基础上，尝试使用复杂的逻辑嵌套，培养逻辑思维能力。

教学目标 1.超声波、电机的综合运用；

2.复习循环、条件判断等知识；

3.了解自动驾驶技术的发展及伦理问题。

重难点 1.超声波、电机的综合运用。

课前准备 小车套件、ppt。

教师活动 学生活动

环节一：情境引入

教师活动 1：

（1）问题思考

①提出问题：你知道全球每年发生多少交通事故？他们的原

因是什么呢？

②事故原因：分析大多为人为因素。思考如何避免呢？如果

汽车能够自动驾驶，免去人为因素，该多好。

学生活动 1：

（1）观看视频

①思考交通事故发生的原因

②思考如何避免交通事故的

发生。

环节二：内容讲授

教师活动 2：

（1）自动驾驶

①讲解自动驾驶的定义，以及自动驾驶离不开的技术有：预

测、决策、感知、自定位。

②自动驾驶分级标准。美国公路安全管理局把自动驾驶分为

6级，目前我们已经初步达到 L2-L3 级。

③讲解：自动刹车辅助系统。（本课重点）了解到目前自动

刹车技术分为两类，一类为帮助力度不够的驾驶者启动刹车

系统，另一类为，当前方距离过近，系统自动开启刹车以防

撞车。

学生活动 2：

（1）自动驾驶

①了解自动驾驶的定义及技

术。

②了解自动驾驶技术的分级

标准。

③了解自动刹车的定义及种

类。

环节三：小小编程家

教师活动 3： 学生活动 3：



（1）活动任务发布

①自动刹车系统

要求：按键按下，启动小车程序，超声波实时监测前方距离，

如果距离小于 20cm,启动自动刹车系统。

分析：1.超声波可以监测与前车之间的距离;2.使用条件判

断来控制小车的速度。

②高级避障小车

要求：按下按键，启动程序。实时监测左侧、前方、右侧与

障碍物距离，当前方小于 20cm 时，测量左右两侧是否有障

碍物，如果左侧也有障碍物，则向右转弯，反之向左转弯。

如果都有，掉头，然后执行相应运动，重复以上环节。

分析：

（1）了解活动任务并完成。

环节四：总结及拓展

教师活动 4：

（1）拓展

①当前小车探测不同方向的距离，是通过小车本身转向来实

现的，你觉得这样是否合理？（如果不增加小车元器件的情

况下，这样合理）

②如果让你设计小车，你有什么办法来测试不同方向的距

离。（两种途径：1通过增加超声传感器，2 或者加装舵机把

超声传感器变成在车体上可转向的;）

学生活动 4：

（1）拓展

①小车频繁转向是否合适，小

组讨论。

②如何有效率的获得三个方

向距离。

备注

如果遇到程序无法实现，先测试超声波是否工作。可以尝试编写测试程序，测试超声波返回

数值是否准确。

积木功能表

无

硬件功能表

无
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